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Introduccién

El vasto campo de la robética y desarrollo de protesis en el area de ingenieria en biomédica esta
en constante evolucion. Teniendo el objetivo principal de mejorar la calidad de vida de pacientes,
el desarrollo de estos dispositivos médicos para restaurar las funciones y discapacidades de las
extremidades se basa en estudios e investigaciones enfocados en los parametros involucrados y
como analizarlos. En esta revisidn se presenta el estado del arte de los dispositivos robdticos y
protesis recientes que aplican principios biométricos en su desarrollo. Enfocandose en la
descripcidn de su concepto, las tecnologias aplicadas para la extraccidon de datos y la usabilidad
general.

Objetivo
Evaluar el estado del arte y la aplicacién de dispositivos médicos, sensores y herramientas
tecnoldgicas para analizar la biomédica humana en la robética y el desarrollo de prétesis.

Metodologia

* Larevisidn se basé en 12 articulos cientificos
publicados en la biblioteca digital IEEE Xplore
relacionados al tema de dispositivos médicos
para analisis de biomecanica en robdtica y
desarrollo de prétesis. Se utilizaron las
palabras claves de “Medical device” AND
(Biomechanics) AND (Robotics OR Prosthesis).

*  Criterios de inclusion: libre acceso, publicados
entre el 2018-2023 y evitar un enfoque
directo en deportes o terapias de
rehabilitacion a corto plazo.

* Se realizaron fichas de investigacion para la
extraccion de datos como la revista cientifica
en que se publicd, el ano, palabras clave,
concepto de la tecnologia, su funcién,
procesos biomecanicos abordados,
parametros y variables biomecanicas Imagen 1 Dispositivos Médicos Desarrollados en la
estudiadas, la poblacidn objetivo, sensores Literatura
usados, los mddulos de control, software y si
se realizaron pruebas en humanos y

funcionales.
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Discusion y Resultados
Mas Prevalente en la Literatura
IEEE Transactions on Neural Systems and Rehabilitation Engineering 41.66%
Ao 2020 33.33%
Protesis 25%

Palabra Clave Robotica 16.66%
Robodtica de asistencia/rehabilitacion 16.66%
de rodilla semiautomatica 8.33%
de mufieca con 2 niveles de cumplimiento 8.33%

Concepto Protesis
robéticas de rodillo y tobillo 8.33%
roboticas de tobillo-pie 8.33%
Procesos de rehabilitacion (en brazo o pierna) 16.66%

Propésit
ropostto Mejorar la eficiencia de la marcha 16.66%
Mejorar el agarre 16.66%
Procesos Biomecanicos Flexion/extension (extremidades superiores o inferiores) 33.33%
Fuerza 41.66%
Parametros/ iables Bi ani
arametros/Variables Biomecanicas Torque, palancas, equilibrio 33.33%
Poblacion Objetivo Amputados miembros inferiores 50.00%
Sensores Sensores para EMG 33.33%
Modulos de Control Control modulado de 2 estados 16.66%
Software Matlab/Simulink 33.33%
Pruebas en Humanos Si 100%
Pruebas Funcionales Si 100%
Conclusiones

Con base a los resultados obtenidos se puede establecer una perspectiva general del estado del
arte de dispositivos médicos en el area de robética y desarrollo de prétesis considerando las
categorias tabuladas que mas prevalencia tiene en la literatura. Ya que esta requiere bastante
estudio e implementacion de varias metodologias, se busca la continua innovacién de
herramientas que faciliten estos analisis de la biomecanica humana con base a lineamientos,
pardmetros y componentes internos como los mencionados en la investigacion. Permitiendo asi
gue el usuario final obtenga el mayor impacto positivo posible y minimizar cualquier efecto
negativo durante el desarrollo y posterior aplicacion de la tecnologia.
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